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Die f olgenden Angaben sfnd den vom Anmelder eingerelchten Unterlogen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
® Kleinfahrzeug, insbesondere Rollstuhl 

<§) Die Erfindung betrrfft efn Kleinfahrzeug, insbesondere 

einen Rollstuhl, mit einem modularen Aufbau mit einem 

Grundelement mit mindestens einem verschwenkbaren 

Rad, das mittels einer Schnellverschlusseinrichtung los- 

bar an dem Grundelement befestigbar ist mit mindestens 

einem Antriebsrad, das mittels einer Schnellverschlus- 
seinrichtung losbar an dem Grundelement befestigbar 

ist, und mit einer Sitzeinrichtung, die mittels einer 

Schnellverschlusseinrichtung losbar an dem Grundele- 
ment befestigbar ist Das Kleinfahrzeug weist vorzugs- 

weise vier Lenker auf, die federnd an dem Grundkorper 

angelenkt sind, wobei die Lenker im Wesentlichen inner- 

halb einer gemeinsamen Ebene veriaufen, so dass das 

Grundelement mit dem Grundkorper und den vier ange- 

lenkten Lenkern ohne Rader eine flachige Form einnimmt 
. die leicht in einem handelsublichen PKW unterbringbar 
, ist. 
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Beschreibimg 

[0001] Die Erfindung betrifft ein Kleinfahrzeug, insbeson- 
dere einen Rollstuhl, mit ein em modularen Aufbau. 
[0002] Rollstuhle, auch solcbe, die motorisch antreibbar 
sind, weisen ublicherweise ein Rahmengestell auf, in das ein 
Sitz integriert ist und an dem zwei antreibbare Rader sowie 
zwei frei verschwenkbare oder gegebenenfalls motorisch 
gelenkte Rader direkt angelenkt sind. Die antreibbaren Ra- 
der konnen manuell fiber Grei&inge oder motorisch antreib- 
bar sein. Um die Aussenabmessungen fur einen Transport 
des Rollstuhls reduzieren zu konnen, sind derartige Roll- 
stiihle oftmals rnit einem Klappmech anismus versehen, der 
ein Zusammenfallen des Rollstuhlgestells ermoglicht Ein 
derartiger Rollstuhl ist beispielsweise aus der 
EP 0 790 049 A2 bekannt. 

[0003] Rollstuhle der vorstehend erlauterten Art sind ins- 
besondere fur einen sogenannten Outdoor-Betrieb, d. h. ei- 
nen Betrieb ausserhalb geschlossener Raume und insbeson- 
dere auf unebenen Wegen, beispielsweise Feld- oder Wald- 
wegen, eher ungeeignet. Die beschriebene Rahmenkon- 
struktion weist nur eine relativ geringe Stabilitat auf. Zudem 
eriaubt die direkte Anlenkung der Rader an einen Rohrrah- 
rnen nur eine fur unebene Wege unzureichende Federung, 
die ublicherweise ausschlieBlich durch entsprechende Luft- 
reifen bereitgestellt wird, 

[0004] Es sind zudem auch Rollstuhle mit akzeptablen 
Fabreigenschaften im Outdoor-Betrieb bekannt, die jedoch 
nicht fur einen Transport mit zumutbarem Aufwand zerleg- 
bar sind. 

[0005] Das der Erfindung zugrundeliegende technische 
Problem besteht darin, ein Kleirifahrzeug, insbesondere ei- 
nen Rollstuhl bereit zu stellen, der eine auch fur den Out- 
door-Betrieb geeignete Stabilitat sowie ein fur den Outdoor- 
Betrieb geeignetes Fahrverhalten aufweist und gleichzeitig 
eine Zeriegbarkeit ermoglicht, die einen Transport in fibli- 
chen Personenkraftwagen ermoglicht 
[0006] Die Aufgabe, dieses technische Problem zu losen, 
wird durch ein Kleinfahrzeug bzw. einen Rollstuhl mit den 
Merkmalen der Patentanspruche 1 und 17 gelost 
[0007] Das ernndungsgemafie Kleinfahrzeug verfugt fiber 
einen modularen Aufbau mit einem Grundelement, mit min- 
destens einem schwenkbaren Rad, das mittels einer Schnell- 
verscUusseinrichtung losbar an dem Grundelement befe- 
stigbar ist, mit rnindestens einem Antriebsrad, das mittels ei- 
ner SchneUverschlusseinrichtung losbar an dem Grundele- 
ment befestigbar ist, und mit einer Sitzeinrichtung, die mit- 
tels einer SchneUverschluBeinrichtung losbar an dem 
Grundelement befestigbar ist. 

[0008] Anders als bei dem eingangs erlauterten Stand der 
Technik, bei dem ein Rohrgestell, in das ein Sitz integriert 
ist, zum Zwecke des Transports zusammengeklappt wird, ist 
bei dem ertlndungsgemaBen Kleinfahrzeug ein modularer 
Aufbau mit einem Grundelement vorgesehen, der eine De- 
montage nicht nur der Rader, sondem auch der Sitzeinrich- 
tung von dem Grundelement mittels SchnellverschluB er- 
moglicht. Hierdurch wird ein besonders platzsparender 
Transport ermoglicht bei gleichzeitig hoher Stabilitat und 
Festigkeit 

[0009] \forzugsweise weist das Grundelement einen 
Grundkorper auf, an dem vier Lenker zur Befestigung der 
Rader, vorzugsweise fedemd, angelenkt sind. Der Grund- 
korper ist vorzugsweise selbsttragend und ubermmmt die 
tragende Funktion des Fahrgestells. 
[0010] Die vier Lenker veriaufen bei abgenommenen Ra- 
dem vorzugsweise inn&rhalh einer gemeinsamen Ebene, so 
dass das Grundelement mit dem Grundkorper und den vier 
angelenkten Lenkem eine flachige Form einmmmt Mit an- 


deren Worten, das Grundelement hat seine Hauptabmessun- 
gen vorzugsweise innerhalb einer Ebene, wanrend die Ab- 
messungen senkrecht zu dieser Ebene demgegenuber deut- 
Kch geringer sind- Das Kleinfahrzeug ist nach dem Zerlegen 
5 daher in seinen Aufienabmessungen vergleichbar mit einem 
zusammengeklappten Rollstuhl der eingangs erlauterten Art 
und diesera in dieser Hinsicht sogar unter Umstanden uber- 
legen, wobei es gleichzeitig eine deullich hohere Stabilitat 
und Festigkeit bed geringerem Gewicht aufweist. 
[0011] Der kleinstmogliche Quader mit den Seitenlangen 
a, b und c, in den das Grundlement mit dem Grundkorper 
und den vier angelenkten Lenkern ohne Rader hinein paBt, 
kann beispielsweise eine Seitenlange c autweisen, die klei- 
ner ist als die Halfte der Seitenlangen a und b. Hierbei ent- 
sprechen die Seitenlangen a und b den Hauptabmessungen 
und die Seitenlange c entspricht der liefe des fiachenformi- 
gen Quaders. 

[0012] An den Lenkem konnen zwei frei schwenkbare 
Rader und zwei Antriebsrader, vorzugsweise mittels 
SchneUverscUusseinrichtungen, losbar befestigt werden. 
Die Antriebsrader weisen vorzugsweise einen Nabenmotor 
auf. Hierdurch entfallt die Notwendigkeit eines Antriebs- 
stranges von dem Fahrgestell auf die Antriebsrader. Das 
Drehmoment wird im Nabenmotor selbst erzeugt und der 
feststehende Tdl des Nabenmotors muss lediglich fiber eine 
geeignete Einrichtung an dem entsprechenden Lenker abge- 
stutzt werden, um einen Vortrieb sicherzu stellen. 
[0013] Besonders geeignet zum Antrieb eines derartigen 
Klednfahrzeugs sind entsprechende Elektromotoren. Die fur 
die Stromversorgung notwendigen Akkumulatoren konnen 
an dem Grundelement, insbesondere an dem Grundkorper 
befestigbar sein, vorzugsweise ebenfalls durch entspre- 
chende SchneUverschlusseiririchtungen, die ein schnelles 
Wechseln der Akkumulatoren erlauben. AnschluB stellen fur 
Akkumulatoren konnen an gegenfiberiiegenden Seiten des 
Grundkorpers vorgesehen sein. Es konnen zudem mehrere 
AnschluBstellen fur wahlweisen Betrieb mit einem oder 
mehreren Akkumulatoren vorgesehen sein, wobei bei Be- 
trieb mit einem Akkumulator dieser mittig zur Fahrzeug- 
achse befestigbar ist und bei Betrieb mit mehreren Akkumu- 
latoren diese symmetrisch zur Fahrzeugachse befestigbar 
sind 

[0014] Die Sitzeinrichtung des erfindungsgemaBen Klein- 
fahrzeugs weist vorzugsweise eine Sitzfiache, eine Sitzruck- 
lehne und eine FuBstutze sowie zwei Armstfitzen auf und 
bildet eine komplette Einheit Diese Einheit kann 3 vorzugs- 
weise ebenfalls mittels SchneUverschlusseinrichtung, an 
dem Grundelement, insbesondere an dem Grundkorper an- 
gebracht und von diesem gelost werden. Die Sitzeinrichtung 
kann zusammenfaltbar ausgelegt sein. Durch den modularen 
Aufbau des Kleinfahrzeugs kann zudem ein besonders ergo- 
nomisch gestalteter Sitz, beispielsweise eine speziell ausge- 
bildete und gegebenfalls eigens fur einen Patienten herge- 
stellte Sitzschale einfach an dem Grundelement montiert 
werden. Es konnen somit auch Sitzschalen fur Schwerstbe- 
hinderte verwendet werden. Auch ein einf aches Nachrusten 
oder Mcdifizieren des RoUstuhls, insbesondere hinsichtlich 
einer speziellen Sitzschale, ist hierdurch moglicL 
[0015] Die Schrdttstelle zwischen dem Sitz und dem 
Grundkorper ist vorzugsweise so ausgefuhrt, dass ein Adap- 
tieren eines Sondersitzes einfach moglich ist. Es ist bei- 
spielsweise moglich, dass Sondersitze durch den Fachhan- 
del, beispielsweise ein Sanitatshaus, bereitgestellt oder spe- 
ziell fur einen bestimmten Anwendungsfall hergestellt wer- 
den, und mit einem in groBerer Stuckzahl hergestellten er- 
tlndungsgemaBen Rollstuhl, der ohne Sitzeinrichtung gelie- 
fert wind, verbunden werden. 

[0016] Die Sitzeinrichtung kann zudem drehbar angeord- 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


60 


DE 101 36 368 A 1 

3 4 

net sein, so dass bei einer Drehung des Sitzes um 180° aus satzlich angebrachten Schutzbugel ist, 

einem Fahrzeug mit Hinterradantrieb ein Fahrzeug mit Vor- [0027] Fig. 5 erne der Darstellung in Fig. 3 entsprecbende 

derradantrieb wild Seitenansicht ist, 

[0017] Die Lenker zur Aufhahme der frei schwenkbaren [0028] Fig. 6 eine Seitenansicht eines frei verscbwenkba- 

Rader sind vorzugsweise als fedemd gelagerte Doppellen- 5 ren Rades mil Steighilfe vor der Beriihrung mit einer Stufe 

ker ausgebildet Hierdurch kann sichergestellt werden, dass und 

der Nachlauf der frei schwenkbaren Rader liber den gesam- [0029] Fig. 7 eine Fig. 6 entsprechende Darstellung wan- 
ted Federweg im wesentlichen konstant bleibt, insbesondere rend des "Oberwindens einer Stufe ist 
dann, wenn die frei schwenkbaren Rader mittels einer verti- [0030] Fig. 1 zeigt als Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung 
kal zum Untergrund verlaufenden Steckachse an den Len- 10 einen Rollstuhl perspektivisch in einer sogenannten Explo- 
kem angelenkt sind. Bei begrenztem Federweg konnen die sionsdarstellung, d. h. einer auseinandergezogenen Darstel- 
vorderen Lenker auch als Einzellenker ausgefuhrt sein. lung. Ein Grundkorper 10 ist in Form eines Strangpresspro- 
[0018] Die zur Aumahme der Antriebsrader vorgesehenen files U aus einer Aiuminiumlegierung bereitgestellt. Das 
Lenker sind vorzugsweise als Langslenker ausgebildet, die Strangpressprofil 11 ist an seinen beiden Langsenden mittels 
sich fiber eine Feder/D ampf er-Einheit an dem Grundkorper 15 entsprechend verschraubter Endplatten 12 verschlossen. In 
abstfitzen. dem im wesentlichen hohlen Innenraum des Grundkorpers 
[0019] Ein als Rollstuhl ausgefuhrtes Kleinfahrzeug der 10 konnen Versteifungselemente (nicht gezeigt) oder son- 
vorstehend erlauterten Art weist eine hervotragende Stabili- stige Baugruppen, beispielsweise Scbaitgerate etc. (nicht 
tat auf und ermoglicht eine federnde Aufnahme der Rader, gezeigt) angeordnet sein. Auf der Oberseite 13 des Grund- 
welche einen Betrieb auch auf unebenen Wegen zulasst 20 korpers 10 ist eine Aumahmeeinrichtung 14 vorgesehen, die 
Gleichzeitig erlaubt der Aufbau dieses Rollstuhls ein Zerle- mittels einer nicht naher dargestellten Schnellverschlussein- 
gen in einzelne Baugruppen, was einen Transport des Roll- richtung der leicht losbaren Befestigung einer Sitzeinrich- 
stuhls im Kofferraum eines handelsiiblichen PKWs ermog- tung 50 dient 

licht Nach Entfernen der vier Rader von den Lenkern, was [0031] Die Sitzeinrichtung 50 weist Rahmenprofile auf, 

sich zum Beispiel mittels Steckachsen und Schnellver- 25 die zusammen mit einer nicht dargestellten Bespannung 

schlusseinrichtungen auBerst einfach gestaltet, sowie nach oderBepolsterung eine Sitzflache 51, eine Sitzrficklehne 52- 

Entfemen der Sitzeinrichtung und gegebenenfalls der Akku- , eine FuBstutze 53 und eine Strebe 54 zur Befestigung eines 

mulatoren verbleibt lediglich Das Grundelement, beispiels- Bedienpults 60 ergeben. Es versteht sich, dass Armstutzen 

weise der Grundkorper mit den vier Lenkern, wobei diese (nicht dargestellt) auf beiden Seiten bereitgestellt werden 

Baugruppe ein flachiges Bauelement darsteUt, das leicht 30 konnen. 

transportierbar ist. Die einzelnen Rader sowie die Akkumu- [0032] Es versteht sich zudem, dass andere Konstrukti- 

latoren konnen ebenf alls leicht verstaut werden und die Sitz- onsvarianten fur die Sitzeinrichtung moglich sind, beispiels- 

einrichtung kann durch einen entsprechenden Klappmecha- weise eine Sitzflache und eine Ruckenlehne, gegebenenfalls 

nismus gleichfalls in eine platzsparende flachige Form ge- mit entsprechenden Seitenteilen, als selbsttragende Struktur 

bracht werden. 35 mit entsprechenden Verbindungselementen zum Grundkor- 

[0020] Insbesondere fur den Einsatz von Hektromotoren per oder einem entsprechenden Sitzrahmen. 

als Antriebseinrichtung kann der Grundkorper an den Befe- [0033] Die Sitzeinrichtung ist mit einem Klappmechanis- 

stigungsstellen der Antriebsrader und/oder der Sitzeinrich- mus versehen, der es erlaubt, die von dem Grundkorper 10 

tung und/oder der Akkumulatoren Schnittstellen fur elektri- geloste Sitzeinrichtung 50 so zusammenzufalten, dass sie 

sche Leitungen aufweisen. Ein Bedienpult kann an einer 40 ein leicht transport erbares, im wesentlichen flachenrormi- 

Armstiitze der Sitzeinrichtung vorgesehen sein. Es besteht ges Element ergibt 

zudem die Moglichkeit, eine drahtlose Signalubertragung [0034] An dem Grundkorper 10 sind, jeweils auf der lin- 

von dem Bedienpult auf die Antriebsrader vorzusehen, wo- ken und rechten Seite, in Fahrtrichtung gesehen, zwei vor- 

bei im Falle der Verwendung von Nabenmotoren jeder Na- dere Lenker 20 und zwei hintere Lenker 30 angelenkt Die 

benmotor eine separate Steuereinheit aufweisen kann. In 45 hinteren Lenker 30 sind als Langslenker ausgefuhrt, die sich 

diesem Fall entfallt die Notwendigkeit von Leitungen fur fiber eine Feder/Dampfer-Anordnung 31 an dem Grundkor- 

Steuersignale. Bei der Verwendung von Akkumulatoren, die per 10 abstfitzen. Die vorderen Lenker 20 sind als Doppel- 

an dem Grundkorper befestigt werden, muss dann lediglich lenker ausgefuhrt, die fiber einen im Inneren des Grundkor- 

eine Stromfibertragung zu den Nabenmotoren bereitgestellt pers 10 angeordneten, nicht dargestellten Feder/Dampfer- 

werden. 50 Mechanismus miteinander gekoppelt sind. Der Grundkorper 

[0021] Sofern die Akkumulatoren ebenfalls in den Radna- 10 bildet zusammen mit den angelenkten Lenkern 20, 30 ein 

ben der Antriebsrader untergebracht sind und eine drahtlose Grundelement 

Signalfibertragung der Steuerbefehle vorgesehen ist, entfallt [0035] Zwei Antriebsrader 35 sind mittels horizontal ver- 

die Notwendigkeit von elektrischen Leitungen zwischen laufender Steckachsen 36 und nicht naher dargestellter 

Fahrgestell und RSdern vollstandig. 55 Sch^ellverscrdusseinrichtungen an den hinteren Lenkern 30 

[0022] Die Erfindung wind im foigenden weiter erlautert angelenkt Zwei frei verschwenkbare Vorderrader 25 sind 

anhand eines bevorzugten Ausfuhrungsbeispiels in \ferbin- mittels vertikal angeordneter Steckachsen 26 und ebenfalls 

dung mit der Zeichnung, in der nicht naher dargestellter Schnenverschlusseinrichtungen an 

[0023] Fig. 1 eine perspektivische auseinandergezogene den vorderen Lenkern 20 angelenkt. Wie beispielsweise aus 

Darstellung eines Rollstuhls ist, 60 den Fig. 5 bis 7 ersichtlich, ist die Lage der Drehachse 27 

[0024] Fig. 2 eine perspektivische Darstellung des Roll- des Vorderrades 25 gegenfiber der Lage der Steckachse 26 

stuhls gemaB F^. 1 ist, bei dem die Hauptbaugruppen mit im Einbauzustand versetzt, so dass sich ein Nachlauf ergibt, 

Ausnahme des Bedienpults in zusainmengefugter Weise der die \brderrader 25 bei Geradeausfahrt immer in Fahrt- 

dargestellt sind, richtung ausricbteL Das Steuern des Rollstuhls erfolgt.durch 
[0025] Fig. 3 eine perspektivische Darstellung des Roll- 65 eine getrennte Ansteuerung der beiden angetriebenen Hin- 

stuhls gemaB den Fig. 1 und 2 unter Weglassung der Sitzein- terrader 35, wobei der Antrieb vorzugsweise fiber nicht na- 

richtung ist, her dargestellte Nabenmotoren erfolgt, welche als Elektro- 

[0026] Fig. 4 eine Darstellung gemaB Fig. 3 mit einem zu- motoren ausgefuhrt sind, und wobei die Lenkbefehle fiber 
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das Steuerpult 60 eingegeben werden. 
[0036] Der als Doppellenker ausgefuhrte vordere Lenker 
20 ist so ausgefuhrt, dass uber den gesamten vextugbareo 
Federweg der Nachlauf des Vorderrades 25 im wesentlichen 
konstant bleibt 5 
[0037] En oder mehrere Aktaimulatoren 70 konnen mit- 
tels SchneUverschlusseiniichtUDgen an dein Grundkorper 10 
eingehangt werden. Die SchneUverschlusseinrichtungen fur 
die Befestigung der Akkumulatoren 70 weisen Schnittstel- 
len fur elektriscbe Leitungen auf, die eine elektrisehe Ver- 10 
bindung der Akkumulatoren 70 mit den Nabenmotoren be- 
reitstellerL 

[0038] Eine Schutzeinrichtung in Form eines Schutzbu- 
gels 80 kann, vorzugsweise abnehmbar, an dem Grundkor- 
per 10 befestigt sein. 15 
[0039] An den Vorderradern 25 ist jeweils eine Steighilfe 
28 vorgesehen. Die Steighilfe 28 ist paarweise pro \fcrder- 
rad 25 ausgelegt und federbelastet beidseitigjedes Vorderra- 
des 25 so gelagert, dass sie im normalen Betriebszustand die 
in Fig. 6 dargestellte Stellung einnimmt Die Steighilfe 28 20 
kann uber einen bestimmten Weg in der durch den Pfeil A in 
den Fig. 6 und 7 angezeigten Drehrichtung des Rades urn 
ihre Scbwenkachse 29 verschwenkt werden. 
[0040] In den Fig. 6 und 7 ist zur Erlauterung der Funktion 
der Steighilfe 28 der Hnfachheit halber jeweils lediglichdas 25 
Vorderrad 25 dargestellt, Wenn der Rollstuhl mit dem Vor- 
derrad voraus auf eine Bordsteinkante 90 zufahrt, befindet 
sich die Steighilfe 28 zunachst in der durch die Federkraft 
vorgegebenen obersten Verschwenkstellung. Sobald die 
Steighilfe 28 mit der Bordsteinkante 90 in Beriihrung ge- 30 
langt, verschwenkt die Steighilfe 28 infolge der durch die 
Antriebsrader bereitgestellten Vortriebskraft in der Dreh- 
richtung des Vorderrades 25. Hierdurch wird das \brderrad 
25 angehoben, bis es in einer geeigneten Stellung mit der 
Bordsteinkante so in Beriihrung gelangt, dass es bei weiterer 35 
Vorwartsbewegung die durch die Bordsteinkante 90 gege- 
bene Stufe uberwinden kann. 

[0041] Durch die direkte Anlenkung der Steighilfen 28 an 
den frei verschwenkbaren \brdearadern 25 ist gewahrleistet, 
dass die Steighilfen 28 irnmer in geeigneter Ausrichtung zu 40 
einem Hmdernis stehen, insbesondere dann, wenn schrag an 
einen Bordstein bzw. eine sonstige Stufe herangefahren 
wird. Es versteht sich jedoch, dass eine Anlenkung der 
Steighilfen auch direkt an dem Grundkorper moglich ist 
[0042] Beim Zerlegen des Rollstuhls konnen mittels edn- 45 
facher Schnellverschlusse die Sitzeinrichtung 50, die Akku- 
mulatoren 70, die Hmterrader 35 und die Vorderrader 25 
entfernt werden, wobei die Sitzeinrichtung 50 nach dem 
Entferaen entsprechend zusammengeklappt bzw. zusam- 
mengefaltet werden kann. Hierdurch ergeben sich einzelne 50 
Bauelemente, die platzsparend transportiert werden konnen 
und insbesondere im Kofferraum eines handelsublichen 
PKWs untergebracht werden konnen. Durch die Zeriegbar- 
keit ist zudem gewahrleistet, dass die einzelnen Bauele- 
mente ein relativ geringes Gewicht haben, so dass die Ban- 55 
elemente leicht verstaut werden konnen. Durch die Bereit- 
stellung von Schnellverschlussen ist das Zerlegen des Roll- 
stuhls auch von technisch unbegabten Personen ohne jegli- 
ches Werkzeug einfach moglich. 

[0043] Trotz der leichten Zerlegbarkeit des Rollstuhls ist 60 
dieser aufgrund seiner ertmdungsgemaBen Konstruktion 
dazu geeignet, auch im Outdoor-Betrieb eingesetzt zu wer- 
den. Er verbindet somit den Komfort von vier gefederten 
Radern und die fur den Outdoor-Betrieb erforderliche Stabi- 
litat mit der Leichtigkeit und Transportabilitat eines ge- 65 
wohnlichen mdcor-Rollstuhls. 
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1. Heinfahrzeug, insbesondere Rollstuhl, mit einem 
modulaien Aufbau, 

mit einem Grundelement (10, 20, 30), 
mit mindestens einem schwenkbaren Rad (25), das 
mittels einer SchneUverschluBeinrichtung losbar an 
dem Grundelement (10, 20, 30) befestigbar ist, 
mit mindestens einem Antriebsrad (35), das mittels ei- 
ner SchneUverscMuBeinrichtung losbar an dem Grund- 
element (10, 20, 30) befestigbar ist, und 
mit einer Sitzeinrichtung (50), die mittels einer 
SchneUverschluBeinrichtung losbar an dem Grundele- 
ment (10, 20, 30) befestigbar isL 

2. K l einf ah r zeug nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass zwei frei schwenkbare Rader (25) vorge- 
sehen sind. 

3. Kleinfahrzeug nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass zwei Antriebsrader (35) vorgesehen 
sindL 

4. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
sprucbe, dadurch gekennzeichnet, dass das Grundele- 
ment (10, 20, 30) einen Grundkorper (10) aufweist, an 
dem vier Lenker (20, 30)zur Befestigung der Rader 
(25, 35)angelenkt sind 

5. Kleinfahrzeug nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die vier Lenker (20, 30) f edernd an dem 
Grundkorper (10) angelenkt sind. 

6. Kleinfahrzeug nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die vier Lenker (20, 30) bei abgenomme- 
nen Radem (25, 35) im wesentlichen innerhalb einer 
gemeinsamen Ebene veriaufen, so dass das Grundle- 
ment (10, 20, 30) mit dem Grundkorper (10) und den 
vier angelenkten Lenkem (20, 30) ohne Rader (25, 35) 
eine flachige Form einnimmt, die leicht in einem han- 
delsublichen PKW unterbringbar ist 

7. Kleinfahrzeug nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der kleinstmogliche Quader mit den Sei- 
tenlangen a, b und c, in den das Grundlement (10, 20, 
30) mit dem Grundkorper (10) und den vier angelenk- 
ten Lenkem (20, 30) ohne Rader (25, 35) hinein paBt, 
eine Seitenlange c hat, die kleiner ist als die HaLfte der 
Seitenlangen a und b. 

8. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass das Antriebsrad 
(35) einen Nabenmotor aufweist. 

9. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass das Antriebsrad 
(35) minels eines Hektromotors antreibbar ist 

10. Kldnfahrzeug nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass ein oder mehrere Akkumulatoren (70) an 
dem Grundelement (10, 20, 30) befestigbar sind. 

11. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Sitzeinrich- 
tung (50) eine Sitzflache (51), eine Sitzrucklehne (52), 
eine Armlehne (54) und eine FuBstutze (53) aufweist 
und als komplette Einheit mittels der Schnellver- 
scMuBeinrichtung an dem Grundkorper (10) ange- 
bracht und von diesem geiost werden kann 

12. Eleinfahrzeug nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Sitzeinrichtung (50) zusammen- 
fallbar isL 

13. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
sprOche, dadurch gekennzeichnet, dass die vorderen 
Lenker (20) zur Aurnahme der schwenkbaren Rader 
(25) als federnd gelagerte Doppellenker ausgebildet 
sind, die bewirken, das der Nachlauf der schwenkbaren 
Rader (25) fiber den gesamten Federweg im wesentli- 
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chen konstant bleibt. 

14. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Schnellver- 
schluBeinrichtung zurn losbaren Befestigen des 
schwenkbaren Rades (25) an dem Grundelement (10, 5 
20, 30) eine vertikal zum Untergrund verlaufende 
Steckachse (26) aufweist 

15. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die hinteren 
Lenker (30) zur Aufhahme der Antriebsrader (35) als 10 
Langslenker ausgebildet sind, die sich u'ber eine Feder/ 
Dampfer-Einheit (31) an dem Grundkorper (10) abstu't- 
zen. 

16. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Grundele- 15 
ment (10, 20, 30) an den Befestigungsstellen fur die 
Antriebsrader (35) und/oder die Sitzeinrichtung (50) 
und/oder die Akkumulatoren (70) Schnittstellen fur 
elektrische Leitungen aufweist 

17. Rollstuhl, mit einem modularen Aufbau, 20 
mit einem Grundelement (10, 20, 30), 

mit mi n des tens einem schwenkbaren Rad (25), das 
mittels einer Schnellverschlufieinrichtung losbar an 
dem Grundelement (10, 20, 30) befestigbar ist, 
mit mindestens einem Antriebsrad (35), das mittels ei- 25 
ner SchneUverschluBeinrichtung losbar an dem Grund- 
element (10, 20, 30) befestigbar ist, und 
mit einer SchnellverschluBeinrichtung zur losbaren Be- 
festigung einer Sitzeinrichtung (50) an dem Grundele- 
ment (10, 20,30). 30 

18. Rollstuhl nach Anspruch 17, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass zwei frei schwenkbare Rader (25) vorge- 
sehen sind. 

19. Rollstuhl nach Anspruch 17 oder 18, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass zwei Antriebsrader (35) vorgesehen 35 
sind. 

20. Rollstuhl nach Anspruch 17, 18 oder 19, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Grundelement (10, 20, 30) ei- 
nen Grundkorper (10) aufweist, an dem vier Lenker 
(20, 30)zur Befesrigung der Rader (25, 35)angelenkt 40 
sind. 

21. Rollstuhl nach Anspruch 20, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die vier Lenker (20, 30) federnd an dem 
Grundkorper (10) angelenkt sind. 

22. Kleinfahrzeug nach Anspruch 21, dadurch ge- 45 
kennzeicbnet, dass die vier Lenker (20, 30) bei abge- 
nommenen Radern (25, 35) im wesentlichen innerhalb 
einer gemeinsamen Ebene verlaufen, so dass das 
Gmndlement (10, 20, 30) mit dem Grundkorper (10) 
und den vier angelenkten Lenkern (20, 30) ohne Rader 50 
(25, 35) eine flachige Form einnimmt, die leicht in ei- 
nem handelsublichen PKW unterbringbarisL 

23. Kleinfahrzeug nach Anspruch 22, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der kleinstmogliche Quader mit den 
Seitenlangen a, b und c, in den das Gmndlement (10, 55 
20, 30) mit dem Grundkorper (10) und den vier ange- 
lenkten Lenkern (20, 30) ohne Rader (25, 35) hinein 
paBt, eine Seitenlange c hat, die kleiner ist als die 
Halfte der Seitenlangen a und b. 

24. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 60 
spriiche 17 bis 23, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Antriebsrad (35) einen Nabenmotor aufweist. 

25. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche 17 bis 24, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Antriebsrad (35) mittels eines Hektromotors antreib- 65 
bar ist 

26. Kleinfahrzeug nach Anspruch 25, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass ein oder mehrere Akkumulatoren 


(70) an dem Grundelement (10, 20, 30) befestigbar 
sind. 

27. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche 17 bis 26, dadurch gekennzeichnet, dass . die 
vorderen Lenker (20) zur Aufhahme der schwenkbaren 
Rader (25) als federnd gelagerte Doppellenker ausge- 
bildet sind, die bewirken, das der Nachlauf der 
schwenkbaren Rader (25) iiber den gesamten Federweg 
im wesentlichen konstant bleibt 

28. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spruche 17 bis 27, dadurch gekennzeichnet, dass die 
SchneUverscWuBeinrichtung zum losbaren Befestigen 
des schwenkbaren Rades (25) an dem Grundelement 
(10, 20, 30) eine vertikal zum Untergrund verlaufende 
Steckachse (26) aufweist 

29. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche 17 bis 28, dadurch gekennzeichnet, dass die 
hinteren Lenker (30) zur Aufhahme der Antriebsrader 
(35) als Langslenker ausgebildet sind, die sich iiber 
eine Fedei/Dampfer-Einheit (31) an dem Grundkorper 
(10) abstutzea 

30. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spruche 17 bis 30, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Grundelement (10, 20, 30) an den Befestigungsstellen 
fur die Antriebsrader (35) und/oder die Sitzeinrichtung 
(50) und/oder die Akkumulatoren (70) Schnittstellen 
fur elektrische Leitungen aufweist 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifift ein IQeinfahrzeug, insbeson- 
dere einen Rollstuhl, mil einem modularen Aufbau, 
[0002] RoUstuhle, auch solche, die motorisch antreibbar 5 
sind, weisen ublicherweise ein Rahmengestell auf, in das ein 
Sitz integriert ist und an dem zwei antreibbare Rader sowie 
zwei frei verschwenkbare oder gegebenenfalls motorisch 
gelenkte Rader diiekl angelenkt sind. Die antreibbaren Ra- 
der konnen manuell fiber Greifringe oder motorisch antreib- 10 
bar sein. Um die Aussenabmessungen fur einen Transport 
des Rollstuhls reduzieren zu konnen, sind derartige RoU- 
stuhle oftmals mit einem Klappmechanismiis versehen, der 
ein Zusammenfallen des Rollstuhlgestells ermoglicht Ein 
derartiger Rollstiihl ist beispielsweise aus der 15 
EP 0 790 049 A2bekannt 

[0003] Rollstfihle der vorstehend erlauterten Art sind ins- 
besondere fur einen sogenannten Outdoor-Betrieb, d h. ei- 
nen Betrieb ausserhalb geschlossener Ranme und insbeson- 
dere auf unebenen Wegen, beispielsweise Feld- oder Wald- 20 
wegen, eher ungeeignet, Die beschriebene Rahmenkon- 
struktion weist nur eine relativ geringe Stabilitat aul Zudem 
eriaubt die direkte Anlenkung der Rader an einen Rohrrah- 
men nur eine fur unebene Wege unzureichende Federung, 
die ublicherweise ausschlieBlich durch entsprechende Luft- 25 
reifen bereitgestellt wircL 

[0004] Es sind zudem auch RoUstuhle mit akzeptablen 
Fahrtigenschaften im Outdoor-Betrieb bekannt, die jedoch 
nicht fur einen Transport mit zumutbarem Aufwand zerieg- 
bar sind 30 
[0005] Das der Erfindung zugrundeliegende technische 
Problem besteht riarin, ein Kleinfahrzeug, insbesondere ei- 
nen Rollstuhl bereit zu stelien, der eine auch fur den Out- 
door-Betrieb geedgnete Stabilitat sowie ein fur den Outdoor- 
Betrieb geeignetes Fahrverhalten aufweist und gleichzeitig 35 
eine Zerlegbarkeit ermSglicbt, die einen Transport in fibli- 
chen Personenkraftwagen ermoglichL 
[0006] Die Aufgabe, dieses technische Problem zu losen, 
wird durch ein Kleinfahrzeug bzw. einen Rollstuhl mit den 
Merkmalen der Patentanspriiche 1 und 17 gelost. 40 
[0007] Das erfindungsgemaBe Kleinfahrzeug verfugt fiber 
einen modularen Aufbau mit einem Grundelement, mit min- 
destens einem schwenkbaren Rad, das mittels einer SchneU- 
verscUusseinrichtung losbar an dem Grundelement befe- 
stigbar ist, mit mindestens einem Antriebsrad, das mittels ei- 45 
ner SchneUversehlusseinrichtung losbar an dem Grundele- 
ment befestigbar ist, und mit einer Sitzeinrichtung, die mit- 
tels einer SchneUverschluBeinrichtung losbar an dem 
Grundelement befestigbar ist 

[0008] Anders als bei dem eingangs erlauterten Stand der 50 
Technik, bei dem ein Rohrgestell, in das ein Sitz integriert 
ist, zum Zwecke des Transports zusammengeklappt wird, ist 
bei dem erfindungsgemaBen Eleinfahrzeug ein modularer 
Aufbau mit einem Grundelement vorgesehen, der eine De- 
montage nicht nur der Rader, sondern auch der Sitzeinrich- 55 
tung von dem Grundelement mitJels Schnellverschlufi er- 
mSglicht Hierdurch wird ein besonders platzsparender 
Transport ermoglicht bei gleichzeitig hoher Stabilitat und 
Festigkeit 

[0009] \forzugsweise weist das Grundelement einen 60 
Grundkorper auf, an dem vier Lenker zur Befestigung der 
Rader, vorzugsweise federnd, angelenkt sind Der Grund- 
korper ist vorzugsweise selbsttragend und ubernimmt die 
tragende Funkrion des Fahrgestells. 

[0010] Die vier Lenker vedaufen bed abgenornmenen Ra- 65 
dem vorzugsweise innerhalb einer gemeinsamen Ebene, so 
dass das Grundelement mit dem Grundkorper und den vier 
angelenkten Lenkem eine flachige Form eirimrnmL Mit an- 


deren Worten, das Grundelement hat seine Hauptabmessun- 
gen vorzugsweise innerhalb einer Ebene, wahrend die Ab- 
messungen senkrecht zu dieser Ebene demgegenuber deut- 
lich geringer sind Das Kleinfahrzeug ist nach dem Zerlegen 
daher in seinen Aufienabmessungen vergleichbar mit einem 
zusammengeklappten Rollstuhl der eingangs erlauterten Art 
und diesem in dieser Hinsicht sogar unter Umstanden uber- 
legen, wobei es gleichzeitig eine deutlich hohere Stabilitat 
und Festigkeit bei geringerem Gewicfat aufweist 
[0011] Der kleinstmogliche Qua der mit den Seitenlangen 
a, b und c, in den das Grundlement mit dem Grundkorper 
und den vier angelenkten Lenkem ohne Rader hinein paBt, 
kann beispielsweise eine Seitenlange c aufweisen, die klei- 
ner ist als die Halfte der Seitenlangen a und b. Hierbei ent- 
sprechen die Seitenlangen a und b den Hauptabmessungen 
und die Seitenlange c entspricht der Tiefe des flachenformi- 
gen Quaders. 

[0012] An den Lenkem konnen zwei frei schwenkbare 
Rader und zwei Antriebsrader, vorzugsweise mittels 
SchneUverscUusseinrichtungen, losbar befestigt werden. 
Die Antriebsrader weisen vorzugsweise einen Nabenmotor 
auf. Hierdurch entfallt die Notwendigkeit eines Antriebs- 
stranges von dem Fahrgestell auf die Antriebsrader. Das 
Drehmoment wird im Nabenmotor selbst erzeugt und der 
feststehende Teil des Nabenmotors muss lediglich fiber eine 
geeignete Enrichtung an dem entsprechenden Lenker abge- 
stutzt werden, um einen Vortrieb sicherzustellen. 
[0013] Besonders geeignet zum Antrieb eines derartigen 
ITieinfahrzeugs sind entsprechende Hektromotoren. Die fur 
die Stromversorgung notwendigen Akkumulatoren konnen 
an dem Grundelement, insbesondere an dem Grundkorper 
befestigbar sem, vorzugsweise ebenfalls durch entspre- 
chende Schnellverschlusseinrichtungen, die ein schnelles 
Wechseln der Akkumulatoren erlauben. AnschluBstellen fur 
Akkumulatoren konnen an gegenuberliegenden Seiten des 
Gnmdkorpers vorgesehen sein. Es konnen zudem mehrere 
AnschluBstellen fur wahlweisen Betrieb mit einem oder 
mehreren Akkumulatoren vorgesehen sein, wobei bei Be- 
trieb mit einem Akkumulator dieser mittig zur Fahrzeug- 
achse befestigbar ist und bei Betrieb mit mehreren Akkumu- 
latoren diese symmetrisch zur Fahrzeugachse befestigbar 
sind 

[0014] Die Sitzeinrichtung des erfindungsgemaBen Klein- 
fahrzeugs weist vorzugsweise eine Sitzflache, eine Sitzruck- 
lehne und eine FuBstutze sowie zwei Armstutzen auf und 
bildet eine komplette Einheit Diese Einheit kann, vorzugs- 
weise ebenfalls mittels SchneUvexscMusseinrichtung, an 
dem Grundelement, insbesondere an dem Grundkorper an- 
gebracht und von diesem gelost werden. Die Sitzeinrichtung 
kann zusammenfaltbar ausgelegt sein, Durch den modularen 
Aufbau des KLeinfahrzeugs kann zudem ein besonders ergo- 
nomisch gestalteter Sitz, beispielsweise eine speziell ausge- 
bildete und gegebenfalls eigens fur einen Patienten herge- 
stellte Sitzschale einfach an dem Grundelement montiert 
werden. Es konnen somit auch Sitzschalen fur Schwerstbe- 
hinderte verwendet werden. Auch ein einf aches Nachrusten 
oder Modifizieren des Rollstuhls, insbesondere Mnsichtlich 
einer speziellen Sitzschale, ist hierdurch moglicL 
[0015] Die Schnittstelle zwischen dem Sitz und dem 
Grundkorper ist vorzugsweise so ausgefuhrt, dass ein Adap- 
tieren eines Sondersitzes einfach moglich ist Es ist bei- 
spielsweise moglich, dass Sondersitze durch den Fachhan- 
del, beispielsweise ein Sanitatshaus, bereitgestellt oder spe- 
ziell fur einen bestimmten Anwendungsfall hergestellt wer- 
den, und rrrit einem in groBerer Stuckzahl hergestellten er- 
findungsgemaBen Rollstuhl, der ohne Sitzeinrichtung gelie- 
fert wird, verbunden werden. 

[0016] Die Sitzeinrichtung kann zudem drehbar angeord- 
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net sein, so dass bei einer Drehung des Sitzes urn 180° aus satzlich angebrachten Schutzbugel ist, 

einem Fahrzeug mit Hinterradantrieb ein Fahrzeug mit Vor- [0027] Fig. 5 eine der Darstellung in Fig. 3 entsprechende 

derradantrieb wird. Seitenansicbt ist, 

[0017] Die Lenker zur Aufhahme der frei schwenkbaren [0028] Fig. 6 eine Seitenansicht eines frei verschwenkba- 

Rader sind vorzugsweise als federnd gelagerte Doppellen- 5 ren Hades mit Steigbilfe vor der Berunrung mit einer Stufe 

ker ausgebildet Hierdurch kann sichergestellt werden, dass und 

der Nachlauf der frei scbwenkbaien Rader uber den gesam- [0029] Fig. 7 eine Fig. 6 entsprechende Darstellung wah- 

ten Federweg im wesentlichen konstant bleibt, insbesondere rend des Oberwindens einer Stufe ist 

dann, wenn die frei schwenkbaren Rader mittels einer verti- [0030] Fig. 1 zeigt als Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung 

kal zum Untergrund verlaufenden Steckachse an den Leo- 10 einen Rollstuhl perspektivisch in einer sogenannten Explo- 

kem angelenkt sind. Bei begrenztem Federweg konnen die sions darstellung, d. h. einer auseinandergezogenen Darstel- 

vorderen Lenker auch als Einzellenker ausgefuhrt sein. lung. Ein Grundkorper 10 ist in Form eines Strangpresspro- 

[0018] Die zur Aufnahmeder Antriebsrader vorgesehenen files U aus einer Aluminiumlegierung bereitgestellt. Das 

Lenker sind vorzugsweise als Langslenker ausgebildet, die Strangpressprofil U ist an seinen beiden Langsenden mittels 

sich uber eine Feder/Dampfer-Hnheit an dem Grundkorper is entsprechend verschraubter Endplatten 12 verschlossen. In 

abstiatzen. dem im wesentlichen hoblen Innenraum des Grundkorpers 

[0019] Ein als Rollstuhl ausgefuhrtes Kleinfahrzeug der 10 konnen Versteifungselemente (nicht gezeigt) oder son- 

vorstehend erlauterten Art weist eine hervorragende Stabili- stige Baugruppen, beispielsweise Schaligerate etc. (nicht 

tat auf und ermoglicht eine fedemde Aufnahme der Rader, gezeigt) angeordnet sein. Auf der Oberseite 13 des Grund- 

welche einen Betrieb auch auf unebenen Wegen zulasst 20 korpers 10 ist eine Aufnahmeeinrichtung 14 vorgesehen, die 

Gleichzeitig erlaubt der Aufbau dieses Rollstuhls ein Zerle- mittels einer nicht naher dargestellten SchneUverschlussein- 

gen in einzeine Baugruppen, was einen Transport des Roll- richtung der leicht losbaren Befestigung einer Sitzeinrich- 

stuhls im Kofferraum eines handelsuolichen PKWs ermog- tung 50 dient 

licht Nach Entfemen der vier Rader von den Lenkern, was [0031] Die Sitzeinrichtung 50 weist Rahmenprofile auf, 

sich zum Beispiel mittels Steckachsen und Schnellver- 25 die zusammen mit einer nicht dargestellten Bespannung 

schlusseinrichtungen auBerst einfach gestaltet, sowie nach oderBepolsterung eine SitzflacheSl, eine Sitzrucklehne 52- 

Entfernen der Sitzeinrichtung und gegebenenfalls der Akku- , eine FuBstutze 53 und eine Strebe 54 zur Befestigung eines 

mulatoren verbleibt lediglich Das Grundelement, beispiels- Bedienpulls 60 ergeben. Es versteht sich, dass ArmstUtzen 

weise der Grundkorper mit den vier Lenkern, wobei diese (nicht dargestellt) auf beiden Seiten bereitgestellt werden 

Baugruppe ein flachiges Bauelement darstellt, das leicht 30 konnen. 

transportierbar ist Die einzelnen Rader sowie die Akkumu- [0032] Es versteht sich zudem, dass andere Konstrukti- 

latoren konnen ebenf alls leicht verstaut werden und die Sitz- onsvarianten fur die. Sitzeinrichtung moglich sind, beispiels- 

einrichtung kann durch einen entsprechenden Klappmecha- weise eine Sitzflache und eine Ruckenlehne, gegebenenfalls 

nismus gleichfalls in eine platzsparende flachige Form ge- mit entsprechenden Seitenteilen, als selbsttragende Struktur 

bracht werden. ^ 35 mit entsprechenden Verbindungselementen zum Grundkor- 

[0020] Insbesondere fur den Einsatz von Hektromotoren per oder einem entsprechenden Sitzrahmen. 

als Antriebseinrichmng kann der Grundkorper an den Befe- [0033] Die Sitzeinrichtung ist mit einem Klappmechanis- 

stigungsstellen der Antriebsrader und/oder der Sitzeinrich- mus versehen, der es erlaubt, die von dem Grundkorper 10 

tung und/oder der Akkumulatoren Schnittstellen fur elektri- geloste Sitzeinrichtung 50 so zusammenzufalten, dass sie 

sche Leitungen aufweisen. Ein Bedienpult kann an einer 40 ein leicht transport! erbares, im wesentlichen flachenfbrmi- 

Armstutze der Sitzeinrichtung vorgesehen sein. Es besteht ges Element ergibt 

zudem die Moglichkeit, eine drahdose Signalubertragung [0034] An dem Grundkorper 10 sind, jeweils auf der lin- 

von dem Bedienpult auf die Antriebsrader vorzusehen, wo- ken und rechten Seite, in Fahrtrichtung gesehen, zwei vor- 

bei im Falle der Verwendung von Nabenmotoren jeder Na- dere Lenker 20 und zwei hintere Lenker 30 angelenkt Die 

benmotor eine separate Steuereinheit aufweisen kann. In 45 hinteren Lenker 30 sind als Langslenker ausgefuhrt, die sich 

diesem Fall entfallt die Notwendigkeit von Leitungen fur uber eine Feder/Dampfer-Anordnung 31 an dem Grundkor- 

Steuersignale. Bei der Verwendung von Akkumulatoren, die per 10 abstiitzen. Die vorderen Lenker 20 sind als Doppel- 

an dem Grundkorper befestigt werden, muss dann lediglich lenker ausgefuhrt, die uber einen im Inneren des Grundkor- 

eine Stromubertragung zu den Nabenmotoren bereitgestellt pers 10 angeordneten, nicht dargestellten Feder/Dampfer- 

werden. 50 Mechanismus miteinander gekoppelt sind Der Grundkorper 

[0021] Sofern die Akkumulatoren ebenfalls in den Radna- 10 bildet zusammen mit den angelenkten Lenkern 20, 30 ein 

ben der Antriebsrader untergebracht sind und eine drahtlose GrundelemenL 

Signalubertragung der Steuerbefehle vorgesehen ist, entfallt [0035] Zwei Antriebsrader 35 sind mittels horizontal ver- 

die Notwendigkeit von elektrischen Leitungen zwischen laufender Steckachsen 36 und nicht naher dargestellter 

Fahrgestell und Radem vollstandig. 55 Schnellverschlusseinrichtungen an den hinteren Lenkern 30 

[0022] Die Erfindung wird im foigenden weiter erlautert angelenkt Zwei frei verschwenkbare Vorderrader 25 sind 

anhand eines bevorzugten Ausfunrungsbeispiels in Verbin- mittels vertikal angeordneter Steckachsen 26 und ebenfalls 

dung mit der Zeichnung, in der nicht naher dargestellter SchneUverschlusseiririchtungen an 

[0023] Fig. 1 eine perspektivische auseinandergezogene den vorderen Lenkern 20 angelenkt Wie beispielsweise aus 

Darstellung eines Rollstuhls ist, 60 den Fig. 5 bis 7 ersichtlich, ist die Lage der Drehachse 27 

[0024] Fig. 2 eine perspektivische Darstellung des Roll- des Vorderrades 25 gegenuber der Lage der Steckachse 26 

stuhls gemaB Fig. 1 ist, bei dem die Hauptbaugruppen mit im Hnbauzustand versetzt, so dass sich ein Nachlauf ergibt, 

Ausnahme des Bedienpults in zusammengefiigter Weise der die \krderrader 25 bei Geradeausfahrt immer in Fahrt- 

dargestellt sind, richtung ausrichtet Das Steuem des Rollstuhls erfolgtdurch 

[0025] Fig. 3 eine perspektivische Darstellung des Roll- 65 eine getrennte Ansteuerung der beiden angetriebenen Hin- 

stuhls gemaB den Fig. 1 und 2 unter Weglassung der Sitzein- terra der 35, wobei der Antrieb vorzugsweise iiber nicht na- 

richtung ist, her dargestellte Nabenmotoren erfolgt, welche als Elektro- 

[0026] Fig. 4 eine Darstellung gemaB Fig. 3 mit einem zu- motoren ausgefuhrt sind, und wobei die Lenkbefehle uber 
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das Steuerpult 60 eingegeben werden. 
[0036] Der als Doppellenker ausgefuhrte vordere Lenker 
20 ist so ausgefuhrt, dass fiber den gesamten verfugbaren 
Federweg der Nachlauf des Nfarderrades 25 im wesentlicben 
konstant blefbt. 5 
[0037] Ein oder mehrere Akkmnulatorcn 70 konnen mit- 
tels Schnellverschlusseiniichtungen an dem Grundkorper 10 
eingehangt weiden. Die Schnellverschlusseinrichtungen fur 
die Befestigung der Akkumulatoren 70 weisen Schniastel- 
len fur elektrische Leitungen auf, die eine elektrische Ver- 10 
bindung der Akkumulaloren 70 mit den Nabenmotoren be- 
reitstellen. 

[0038] Eine Schutzeinrichtung in Form eines Schutzbu- 
gels 80 kann, vorzugsweise abnehmbar, an dem Grundkor- 
per 10 befestigt sein. LS 
[0039] An den Vorderradern 25 ist jeweils eine Steighilfe 
28 vorgesehen. Die Steigbilfe 28 ist paarweise pro \forder- 
rad 25 ausgelegt und federbelastet beidseitig jedes Vorderra- 
des 25 so gelagert, dass sie im nonnalen Betriebszustand die 
in Fig. 6 dargestellte Stellung einnimmL Die Steighilfe 28 20 
kann fiber einen bestrmmten Weg in der durch den Pfeil A in 
den Fig. 6 und 7 angezeigten Drehrichtung des Rades urn 
ihre Schwenkachse 29 verschwenkt werden. 
[0040] In den Fig. 6 und 7 ist zur Eriauterung der Funktion 
der Steighilfe 28 der Einfachheit halber jeweils lediglich das 25 
Vorderrad 25 dargestellL Wenn der Rollstuhl mit dem Vor- 
derrad voraus auf eine Bordsteinkante 90 zufahrt, befindet 
sich die Steighilfe 28 zunachst in der durch die Federkraft 
vorgegebenen obersten Verschwenkstellung. Sobald die 
Steighilfe 28 mit der Bordsteinkante 90 in Beruhrung ge- 30 
langt, verschwenkt die Steighilfe 28 infolge der durch die 
Antriebsrader bereitgestelllen ^vbrtriebskraft in der Dreh- 
richtung des Vorderrades 25. Hierdurch wird das Vorderrad 
25 angehoben, bis es in einer geeigneten Stellung mit der 
Bordsteinkante so in Beruhrung gelangt, dass es bei weiterer 35 
Vorwartsbewegung die durch die Bordsteinkante 90 gege- 
bene Stufe uberwinden kann, 

[0041] Durch die direkte Anlenkung der Steighilfen 28 an 
den frei verschwenkbaren \brderradem 25 ist gewahrleistet, 
dass die Steighilfen 28 immer in geeigneter Ausrichtung zu 40 
einem HLndemis stehen, insbesondere dann, wenn schrag an 
einen Bordstein bzw. eine sonstige Stufe herangefahren 
wird. Es vers lent sich jedoch, dass eine Anlenkung der 
Steighilfen auch direkt an dem Grundkorper moglich ist 
[0042] Beim Zerlegen des RoUstuhls konnen mittels ein- 45 
facher SchneUverschlusse die Sitzeinrichtung 50, die Akku- 
mulatoren 70, die Hmterrader 35 und die Vorderrader 25 
entfernt werden, wobei die Sitzeinrichtung 50 nach dem 
Entfernen entsprechend zusammengeklappt bzw. zusam- 
mengefaltet werden kann. Hierdurch ergeben sich einzelne 50 
Bauelemente, die platzsparend transportiert werden konnen 
und insbesondere im Kofferraum eines handelsublichen 
PKWs untergebracht werden konnen. Durch die Zerlegbar- 
keit ist zudem gewahrleistet, dass die einzelnen Bauele- 
mente ein relariv geringes Gewicht haben, so dass die Ban- 55 
elemente leicht verstaut werden konnen. Durch die Bereit- 
stellung von SchneUverschlfissen ist das Zerlegen des RoU- 
stuhls auch von technisch unbegabten Personen ohne jegli- 
ches Werkzeug einfach moglich. 

[0043] Trotz der leichten Zerlegbarkeit des RoUstuhls ist 60 
dieser aufgrund seiner erfmdungsgernaBen Konstruktion 
dazu geeignet, auch im Outdoor-Betrieb eingesetzt zu wer- 
den. Er verbindet somit den Komfort von vier gefederten 
Radern und die fur den Outdoor-Betrieb erforderiiche Stabi- 
lity mit der Leichtigkeit und Transportabilitat eines ge- 65 
wohnlichen Indcra-Rollstuhls, 
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1. Kleinfahrzeug, insbesondere Rollstuhl, mit einem 
modularen Aufbau, 

mit einem Grundelement (10, 20, 30), 
mit mindestens einem schwenkbaren Rad (25), das 
mittels einer SchnellverschluBeinrichtung losbar an 
dem Grundelement (10, 20, 30) befestigbar ist, 
mit mindestens einem Antriebsrad (35), das mittels ei- 
ner ScrmeUverschluBeinrichrung losbar an dem Grund- 
element (10, 20, 30) befestigbar ist, und 
mit einer Sitzeinrichtung (50), die mittels einer 
SchneUverschluBeinrichtung losbar an dem Grundele- 
ment (10, 20, 30) befestigbar isL 

2. Kleinfahrzeug nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass zwei frei schwenkbare Rader (25) vorge- 
sehen sind. 

3. Kleinfahrzeug nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass zwei Antriebsrader (35) vorgesehen 
sind. 

4. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass das Grundele- 
ment (10, 20, 30) einen Grundkorper (10) aufweist, an 
dem vier Lenker (20, 30)zur Befestigung der Rader 
(25, 35)angelenkt sind. 

5. K le inf ah r zeug nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die vier Lenker (20, 30) f edernd an dem 
Grundkorper (10) angelenkl sind. 

6. Kleinfahrzeug nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die vier Lenker (20, 30) bei abgenomme- 
nen Radern (25, 35) im wesentlichen innerhalb einer 
gemeinsamen Ebene verlaufen, so dass das Grundle- 
ment (10, 20, 30) mit dem Grundkorper (10) und den 
vier angelenklen Lenkem (20, 30) ohne Rader (25, 35) 
eine flacfrige Form einnimmt, die leicht in einem han- 
delsublichen PKW unterbringbar isL 

7. Kleinfahrzeug nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der kleinstmogliche Quader mit den Sei- 
tenlangen a, b und c, in den das Grundlement (10, 20, 
30) mit dem Grundkorper (10) und den vier angelenk- 
ten Lenkem (20, 30) ohne Rader (25, 35) hinein paBt, 
eine Seitenlange c hat, die kleiner ist als die Halfte der 
Seitenlangen a und b. 

8. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass das Antriebsrad 
(35) einen Nabenmotor aufweist 

9. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Antriebsrad 
(35) mittels eines Hektromotors antreibbar ist 

10. Kleinfahrzeug nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass ein oder mehrere Akkumulaloren (70) an 
dem Grundelement (10, 20, 30) befestigbar sind. 

11. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Sitzeinrich- 
tung (50) eine Sitzflache (51), eine Sitzriicklehne (52), 
eine Armlehne (54) und eine FuBstutze (53) aufweist 
und als komplette Einheit mittels der SchneUver- 
schluBeinrichtung an dem Grundkorper (10) ange- 
bracht und von diesem gelost werden kann. 

12. Kleinfahrzeug nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Sitzeinrichtung (50) zusammen- 
faltbar isL 

13. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass die vorderen 
Lenker (20) zur Aufhahrne der schwenkbaren Rader 
(25) als f edernd gelagerte Doppellenker ausgebildet 
sind, die bewirken, das der Nachlauf der schwenkbaren 
Rader (25) fiber den gesamten Fedenveg im wesentli- 
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chen konstant bleibt. 

14. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Schnellver- 
schluBeinrichtung zurn losbaren Befestigen des 
schwenkbaren Rades (25) an dern Grundelement (10, 5 
20, 30) eine vertikal zum Untergrund verlaufende 
Steckachse (26) aufweisL 

15. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die hinteren 
Lenker (30) zur Aufhahme der Antriebsrader (35) als 10 
Langslenker ausgebildet sind, die sich uber eine Feder/ 
Dampfer-Einheit (31) an dem Grundkorper (10) abstiit- 
zen. 

16. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Grundele- 15 
ment (10, 20, 30) an den Befestigungsstellen fur die 
Antriebsrader (35) und/oder die Sitzeinrichtung (50) 
und/oder die Akkumulatoren (70) Schnittstellen fur 
elektrische Leitungen aufweist 

17. Rollstuhl, mit einem modularen Aufbau, 20 
mit einem Grundelement (10, 20, 30), 

mit mindestens einem schwenkbaren Rad (25), das 
mittels einer SchnellverschluBeinrichtung losbar an 
dem Grundelement (10, 20, 30) befestigbar ist, 
mit mindestens einem Antriebsrad (35), das mittels ei- 25 
ner SchneUverscMuBeinrichtung losbar an dem Grund- 
element (10, 20, 30) befestigbar ist, und 
mit einer SchnellverschluBeinrichtung zur losbaren Be- 
festigung einer Sitzeinrichtung (50) an dem Grundele- 
ment (10, 20, 30). " 30 

18. Rollstuhl nach Anspruch 17, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass zwei frei schwenkbare Rader (25) vorge- 
sehen sind. 

19. Rollstuhl nach Anspruch 17 oder 18, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass zwei Antriebsrader (35) vorgeseben 35 
sind. 

20. Rollstuhl nach Anspruch 17, 18 oder 19, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Grundelement (10, 20, 30) ei- 
nen Grundkorper (10) aufweist, an dem vier Lenker 
(20, 30)zur Befestigung der Rader (25, 35)angelenkt 40 
sind. 

21. Rollstuhl nach Anspruch 20, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die vier Lenker (20, 30) federnd an dem 
Grundkorper (10) angelenkt sind. 

22. Kleinfahrzeug nach Anspruch 21, dadurch ge- 45 
kennzeichnet, dass die vier Lenker (20, 30) bei abge- 
nommenen Radern (25, 35) im wesentlichen innerhalb 
einer gemeinsamen Ebene verlaufen, so dass das 
Grundlement (10, 20, 30) mit dem Grundkorper (10) 
und den vier angelenkten Lenkern (20, 30) ohne Rader 50 
(25, 35) eine flachige Form einnimmt, die leicht in ei- 
nem bandelsublichen PKW unterbringbar ist 

23. Kleinfahrzeug nach Anspruch 22, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der kleinstmSgliche Quader mit den 
Seitenlangen a, b und c, in den das Grundlement (10, 55 
20, 30) mit dem Grundkorper (10) und den vier ange- 
lenkten Lenkem (20, 30) ohne Rader (25, 35) hinein 
pafit, eine Seitenlange c hat, die kleiner ist als die 
Halfte der Seitenlangen a und b. 

24. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 60 
spriiche 17 bis 23, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Antriebsrad (35) einen Nabenmotor aufweist 

25. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche 17 bis 24, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Antriebsrad (35) mittels eines Elektromotors antreib- 65 
bar ist 

26. Kleinfahrzeug nach Anspruch 25, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass ein oder mehrere Akkumulatoren 


(70) an dem Grundelement (10, 20, 30) befestigbar 
sind. 

27. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche 17 bis 26, dadurch gekennzeichnet, dass die 
vorderen Lenker (20) zur Aufhahme der schwenkbaren 
Rader (25) als federnd gelagerte Doppellenker ausge- 
bildet sind, die bewirken, das der Nachlauf der 
schwenkbaren Rader (25) uber den gesamten Federweg 
im wesentlichen konstant bleibt 

28. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche 17 bis 27, dadurch gekennzeichnet, dass die 
SchneUverschluBeinrichtung zum losbaren Befestigen 
des schwenkbaren Rades (25) an dem Grundelement 
(10, 20, 30) eine vertikal zum Untergrund verlaufende 
Steckachse (26) aufweist 

29. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche 17 bis 28, dadurch gekennzeichnet, dass die 
hinteren Lenker (30) zur Aufhahme der Antriebsrader 
(35) als Langslenker ausgebildet sind, die sich uber 
eine Feder/Dampfer-Einheit (31) an dem Grundkorper 
(10) abstutzen. 

30. Kleinfahrzeug nach einem der vorstehenden An- 
spriiche 17 bis 30, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Grundelement (10, 20, 30) an den Befestigungsstellen 
fur die Antriebsrader (35) und/oder die Sitzeinrichtung 
(50) und/oder die Akkumulatoren (70) Schnittstellen 
fur elektrische Leitungen aufweist 
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